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차량운행상태분석을위한 Sim2Real 딥러닝
기반자동차동작인식시스템38

과제개요

작품구성및상세내용

기대효과

- 과제배경
- 해마다차량의수는늘어나고차량에적용되는기술은복잡해짐
- 차량운행시에센서데이터를모은다면차량의상태를예측할수있음

- 과제목표
- 시뮬레이터데이터와실제차량의데이터의차이를분석하고그차이를줄인다.
- 시뮬레이션프로그램의차량에서얻은정보를 Deep Learning을통해학습하여차량의운행상태분석이가능하도록한다.

- 기대효과

- 실제차량만을사용하여데이터수집을할때보다시공간적제약사항이적음
- 다양한상황에대한많은양의데이터를빠르게수집할수있음
- 실제차량을이용한데이터수집시에있을수있는교통사고등의사고위험에서자유로움
- 차후연구방향으로음주운전이나졸음운전같이실제차량으로테스트하기힘든데이터를얻을수있을것으로기대

- Sim2Real?
- Simulations To Real world AI
- 가상의데이터를실제데이터와비슷하게가공또는생성하여대체하는 AI 기술

- 인식동작결정

시뮬레이터를통한학습용데이터수집

CNN 기반 Keras 딥러닝모델

주행영상과함께예측결과확인

- 예측모델제작및학습

- 모델예측결과

Sim2Real 동작별예측정확도(%)Sim2Sim 동작별예측정확도(%)

0. 직진
1. 좌커브
2. 우커브
3. 좌회전
4. 우회전
5. 좌차선변경
6. 우차선변경
7. 정지

- 데이터정규화

필요데이터선별및데이터정규화

예측용실제데이터수집 OBD2 스캐너

- 데이터수집


